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 خلاصه

 یباا اساتداده از کنترلار منطاز فااز يخط ریبا در نظر گرفتن رفتار غیرارتجاعي و غ یهای فولادسازه یبرا نهیمقاله کنترل فعال به نیدر ا

استداده شده است. بمنظور حا  معادلاه  Bouc-Wenاز مدل  یچرخه ا یسازه تحت بارها يخط ریدر نظر گرفتن رفتار غ یشده است. برا يبررس

 یمرتبه چهارم که دارا یکوتا-رانج یحاکم بر رفتار دینامیكي سازه از روش عدد  یدرانسیمعادله د نیو همچن Bouc-Wenيخط ریغ  یدرانسید

دهد که با قرار گرفته است. نتایج نشان مي يطبقه مورد بررس 6 یدو بعد يیك  قاب برش ،یمطالعه عدد یاست استداده شده است. برا يدقت مناسب

 يکنترلا تمیمانده و الگور يباق كیلیكن در حالت کنترل شده در حالت الاست کند،يا تجربه مر يغیر ارتجاع یشكلها ریینشده تغ ترلآنكه سازه کن

 شده است. یاسازه یپاسخ ها ریباعث کاهش چشم گ

 

 Bouc-Wenمدل  س،یسترزي، ه FLC،یرخطيکنترل فعال ، رفتار غکلمات کليدی: 

 

 

 مقدمه .1
 

ساختمانها در برابر نیروهای باد و زلزلاه  ها و افزایش ایمنيکنترل برای کاهش ارتعاشات سازه های مختلفاستراتژیمیلادی،  ۰۷۹۱از اوای  دهه 

 یباشاند. سیساتمها يما یبهاره باردار یبرا يخارج یغیرفعال، نیازمند انرژ یکنترل فعال، برخلاف سیستمها یسیستم ها [.7] نداگرفته مورد استداده قرار

کنترل تقسیم نمود. در ایان گوناه  یمحاسبه نیرو یده به دو بخش تعیین مكانیزم اعمال نیرو بر سازه و نیز الگوریتم هاتوان به صورت عميکنترل فعال را م

کنتارل، نسابت  یتواند شام  شتاب، سرعت و یا تغییر مكان باشد در هر لحظه و با استداده از یك الگوریتم نیارو يپاسخ سازه که م تعیینسیستم ها ضمن 

 دامبار ساازه اقا يمحاسبه شاده کنترلا ینسبت به اعمال نیروها يخارج یمورد نیاز اقدام مي گردد. سپس با استداده از یك منبع انرژ یر نیروبه تعیین مقدا

تاوان باه  يکنتارل فعاال ما یهااساتمیس اتیدساتاوردها و خووصا نیمهمتار از یابد. يشده و این کار تا زمان کاهش پاسخ سازه به حد مورد نظر ادامه م

ها هزینه زیاد اولیه ماورد . از مشكلات عمده این گونه سیستماشاره نمودها آن در اکثر سازه یریبه کار گ یيآن در کنترل رفتار سازه و توانا يعملكرد عال

تاوان ناام  يدر هار لحظاه را ماایجاد امكان استداده  یسنگین آنها برا یتعمیر و نگهدار ملیاتاز یك سو و نیز ع يکنترل تمیالگور یهايدگیچینیاز آنها، پ

( که یكي از الگوریتمهای کنترلي است که اخیارا FLC) 3کنترلر منطز فازی برای کنترل سازه الگوریتم ها و کنترلرهای مختلدي ارائه شده است. [.2] برد

 [.1] در عین سادگي دارای عملكرد نسبتا مناسبي است ،مورد توجه قرار گرفته شده است

گردد، لذا در نظر گرفتن مدل رفتاری مناسا  بارای در نظار گارفتن از آنجایي که در زلزله های شدید سازه معمولا وارد محدوده پلاستیك مي

 که یكي از مناسبترین مدلهای رفتاری برای توصیف Bouc-Wen [4]رسد، از اینرو در این مقاله از مدل رفتاری تغییر شكلهای بزرگ ضروری به نظر مي

 های فولادی با عملكرد برشي است، برای محاسبه نیروی بازگرداننده و نیز محاسبه سختي مماسي، استداده شده است.مدل رفتاری هیسترزیس سازه

 برای نشاان ابتدا الگوریتم کنترل منطز فازی، سیستم استنتاج فازی و معادله دینامیكي سازه در فضای حالت آورده شده است سپس در این مقاله

، و تحت اثار شاتاب زلزلاه وارده در نظر گرفته شده( ATSطبقه مجهز به محرکهای تاندون فعال ) 1فولادی  قابدادن نحوه کار کنترلر منطز فازی، یك 

                                                                 
 گروه عمران، دانشكده عمران و معماری، دانشگاه ملایر، ملایر1
 عضو هیئت علمي گروه  مهندسي عمران، دانشكده عمران و معماری، دانشگاه ملایر، ملایر2

3-Fuzzy logic controller 

mailto:mostafa_fathi_s@yahoo.com
mailto:mostafa_fathi_s@yahoo.com
mailto:akbari@malayeru.ac.ir
mailto:akbari@malayeru.ac.ir

