
 

 

 بابل، عمرانهندسي دانشکده مي مهندسي عمران، لّمکنگره  تمینهش

 7313ماه ارديبهشت 71و  71

 

 

شده و  تنظیم جرمی ومیراگر فعال جرمی میراگر سیستم دو با بتنی های قاب ای لرزه پاسخ

 بررسی رفتار هیستریک آنها

 
 
 
 

 2یمحمد شوشتر، 1رضا یارعلی 
 سینا همدان دانشجوی رشته کارشناسی ارشد سازه دانشگاه بوعلی -1

 سینا همدانگروه عمران دانشگاه بوعلیاستادیار  -2

 
peyvand.yarali@gmail.com 

 

 

 
 خلاصه

 جادیمنجر به ا قاتیتحق نیاز محققان رشته سازه و زلزله را به خود اختصاص داده است. ا یاریتوجه بس ریکنترل فعال سازه ها در دو دهه اخ

  AMDکنترل فعال موسوم به  یاز روش ها یکیبه سازه شده اند.  یکنترل اعمال یروهایمحاسبه پاسخ سازه و ن یبرا یتعددم یها تمیالگور

 نیکند. در ا یعمل م یوارد بر جرم اضاف یرویشده در سازه و ن هیو فنر تعب یتوسط جرم اضاف یاستهلاک انرژ هیجرم فعال( است که بر پا راگری)م

 TMDو  AMD ستمیقرار گرفته است. از آنجا که تفاوت دو س یجرم هماهنگ شده مورد بررس راگریم ستمیجرم فعال و س گررایمقاله عملکرد م

با عملکرد بهتر  ستمیامکان انتخاب س کیمفاصل پلاست جادیاعضا و مکان ا سیزیستریه یپاسخ سازه، نمودارها سهیکنترل است مقا یرویدر وجود ن

 میتنظ یجرم راگری( و مAMDفعال ) یجرم راگریم ستمیبا هر دو س یطبقه بتن 1و  4، 2پژوهش سه قاب  نیکند. در ا یم جادیتر را ا یو اقتصاد

 ینسب ییدهد که جابجا ینشان م جیانجام گرفته و نتا MATLAB طیشده اند. حل سازه ها در مح سهیقرار گرفته اند و مقا یررسشده مورد ب

شده در ستون ها  جادیا کیو مفاصل پلاست ابدی یکاهش م TMD ستمیدرصد نسبت به سازه با س 71د حدو AMD ستمیطبقات در سازه با س

 .ابدی یکاهش م

 

 سیزیستريه یمنحن - یرخطيغ زيآنال -  AMD - TMD - یقاب بتن -کلمات کليدی: کنترل فعال 

 

 

 مقدمه .1
 

باشد. درواقع  یم یباد، تحت کنترل و فرمان درآوردن ارتعاشات سازه ا ایز زلزله و ا یعمران هدف از کنترل سازه ها در برابر ارتعاشات ناش یدر مهندس

 ریدو دهه اخ یکیباشد. در  یم یخارج یلیبه پاسخ مناسب به بار تحم یابیکنترل سازه ها، اصلاح مشخصات سازه، مانند ساختمان و پل، به منظور دست

شدن  نهیتر و پرهز دهیچیبا پ یمنیحدود ا شیارتفاع ساختمان ها، دهانه پل ها و ...، افزا شیو به افزاچون منعطف شدن سازه ها با توجه به روند ر یعوامل

کنترل  یسازه ها از روش ها یطراحمصالح بهتر، موجب شده است که در  یریبکارگ نیو همچن ییایدر یو اسکله ها یهسته ا یها روگاهیسازه ها مثل ن

فعال ارائه شده  مهیموسوم به کنترل ن یروش ریاخ یباشد. در سال ها یفعال و فعال م ریکنترل غ یها ستمیکه شامل ساستفاده شود  یبه طور گسترده تر

 یها ستمیس یریوفق پذ یژگیاز و ییرایم ایو  یمثل سخت ستمیس یکیمشخصات مکان  رییفعال، با تغ ریغ یها ستمیس نانیاطم تیاست که ضمن داشتن قابل

 .ردب یبهره م زیفعال ن

                                                 

  سینا همدانارشناسي ارشد سازه دانشگاه بوعليدانشجوی رشته ک 7
   m.shooshtari@basu.ac.ir سینااستاديار گروه عمران دانشگاه بوعلي 2

mailto:peyvand.yarali@gmail.com
mailto:peyvand.yarali@gmail.com
mailto:miladsalehi61@yahoo.com
mailto:miladsalehi61@yahoo.com
mailto:miladsalehi61@yahoo.com
mailto:miladsalehi61@yahoo.com
mailto:m.shooshtari@basu.ac.ir

