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خلاصه

کاهش پاسخ دینامیکی لرزه اي در  (SATMD : Semi Active Tuned Mass Damper)میراگر جرمی نیمه فعالاثر در این مطالعه 

، مدلسازي و SACS. بدین منظور ابتدا جکت سیري با استفاده از نرم افزار ه استقرار گرفت سکوي جکت سیري واقع در خلیج فارس مورد بررسی

 دوو  (TMD)از یک میراگرجرمی غیرفعال ترکیبیجرمی نیمه فعال بکارگرفته شده . میراگرو مشخصات دینامیکی آن بدست آمد آنالیز گردید

 ناشی از تحریک، به منظور بررسی تاثیر این ابزار بر روي ارتعاشات SATMDطراحی پس از جانمایی و می باشد. MRنیمه فعال  رابزار کنترل

کنترل و بهینه سازي  به منظوربه سکو بدست آمد. تحت اعمال شتاب نگاشت کوبه در دو حالت با و بدون ابزار کنترلر پاسخ سکو زلزله، 

.بهره گرفته شده استLQGالگوریتم  از  SATMDعملکرد

LQGالگوریتم شتاب نگاشت کوبه،  ، SATMDسکوي جکت، خلیج فارس، پاسخ دینامیکی، دي: کلمات کلی

مقدمه.1

با عدم قطعیت هاي بسیار زیاد، استخراج مواد هیدروکربنی از میادین فراساحلی بسیار دشوارتر و  گرچه بدلیل دورافتاده بودن و برخورداري از محیط

ا در حوزه صنایع فراساحلی و احداث پیشرفتهروند ن خشکی است؛ لیکن آمارها حاکی از آن است که میزان نوآوري ها و پرهزینه تر از استخراج از میادی

ی مبتنی بر سازه هاي مربوطه بسیار بیشتر از بخش خشکی است. در همین راستا، در سالهاي اخیر کاربرد ایده هاي کنترلی به عنوان جایگزین روشهاي سنت

 دلیل این توجه،شکل پذیري، به عنوان استراتژي موثر در کاهش پاسخ دینامیکی سازه هاي فراساحلی موردتوجه قرار گرفته است.  افزایش مقاومت و

و در نهایت به منبع انرژي خارجی  کاهش وابستگیگامهاي موثري است که در این سالها در راستاي هرچه عملی تر شدن تکنولوژي هاي مرتبط،

.آنهابرداشته شده استاقتصادي تر نمودن 

از محدوده مجاز  در روشهاي کنترلی مشخصات دینامیکی سازه به گونه اي همزمان و یا پیش از بارگذاري تغییر می کند تا تقاضاي لرزه اي

در سالهاي  کهفعالنیمه کنترل استراتژي تقسیم می شوند.  4و نیمه فعال 3، هیبرید2، فعال1کنترل سازه ها به چهار دسته غیرفعالروشهاي تجاوز ننماید.

را دارا می باشد؛ همزمان از قابلیت تغییرات هوشمند غیرفعال کنترل سیستمهاي اخیر مورد توجه محققین قرار گرفته، ضمن اینکه پایداري و اعتماد پذیري 

هایی به منظور 5حسگر انند سیستمهاي کنترل فعالدر این سیستمها نیز هم .ی از بارهاي ورودي برخوردار استبازه وسیع فعال درکنترل  و وفق پذیري

هوشمندو یک ابزار کنترلر6. میراگرهاي جرمی نیمه فعال، متشکل از یک میراگر جرمی غیرفعال[2]،[1]رصد سازه و تحریکات وارده به آن وجود دارد

MR7 سیال.[3]می باشدMR به این اشد که به آن خاصیت رئولوژیکی می دهد.شامل ذرات مغناطیسی معلقی می ب، بکارگرفته شده در این ابزار

امکان این ساختار زنجیر مانند، کهمی یابندترتیب در صورت قرارگیري در معرض میدان مغناطیسی، ذرات ساختاري ستونی موازي با میدان اعمال شده 
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