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 خلاصه

ها مورد توجه محققین قرار گرفته است. این های کاهش آسیب پذیری سازهترین راه امروزه کنترل نیمه فعال به عنوان یکی از مناسب

ی پرقدرت، سازگاری سیستم های فعال و پایداری تجهیزات غیرفعال را به صورت همزمان ارائه روش بدون نیاز به منبع انرژی خارج

ای از تجهیزات ( نمونهMagnetoorheological Damper)یمی دهد. میراگرهای با سیال کنترل شونده توسط میدان مغناطیس

نسبت به اعمال میدان مغناطیسی، با تغییر شدیدی  MRمیراگر روند.به شمار می گونه ابزارهاترین اینمناسبنیمه فعال هستند که از 

از لحاظ دینامیکی رفتاری شدیدا غیر خطی دارند، در نتیجه کنترل آنها یک مبحث در رفتار جریان سیال عکس العمل نشان داده و 

های کنترلی الگوریتمناسب برای چالش برانگیز است. برای این منظور پژوهشگران استفاده از کنترل فازی را به عنوان جایگزینی م

در این مقاله پس از  ها و شرایط غیرخطی عملکرد خوبی دارند.در عدم قطعیت اند چراکه این کنترل کننده هارایج پیشنهاد کرده

و  Passive-Onی کنترل شده با استفاده از الگوریتم فازی با دو حالت و منطق فازی، پاسخ سازه MRمعرفی میراگرهای 

Passive-Off باشد.ای میهای فازی در کنترل ارتعاشات لرزهکنندهاست. نتایج حاکی از عملکرد مناسب کنترلمقایسه شده 

 

 MRمیراگر  ،کنترل فازی فعال،نیمه کنترل کلمات کلیدی:

 

 

 مقدمه .1

 

اری موثر های قوی بسیار حائز اهمیت است. یافتن ابزناشی از بارهای دینامیکی وارد به سازه از قبیل زلزله و باد ارتعاشات کاهش در مهندسی عمران 

ها و محتویات آنها از موارد چالش برانگیزی است که امروزه مهندسین با آن مواجه هستند. پژوهش های انجام شده در سالیان برای حفاظت از ساختمان

انرژی دیگر کفایت سازه ها برای مستهلک کردن  یت ذاتی، چرا که قابلها محدودیت وجود داردن دادند که در طراحی مهندسی سازهگذشته نشا

توان بر مشکل کنترل ارتعاشات سازه ای غلبه کرد اما عدم قطعیت ها در مدلسازی، افزایش طول عمر سازه ای تا حدی میکند. اگرچه با طراحی لرزهنمی

 افه نیز ایجاد شود.ی اضو فاکتورهای اقتصادی منجر شدند که نیاز به توسعه استراتژی های میراکننده 

توسط  1972ها است که برای اولین بار در سال ها ارائه شده، نظریه کنترل سازه ایده ای که برای تسهیلات ساخته شده از قبیل ساختمان ها و پل

انتخاب یکی از این تجهیزات به  ند.شونیمه فعال و دوگانه طبقه بندی مییاو معرفی شد. تجهیزات کنترلی به طور کلی در چهار دسته غیرفعال، فعال، 

 پایداری ترکیبی از فعالکنترل نیمههای سیستماز آنجا که  ای وابسته است.اولویتهای مهندسی، نوع سازه، مکان آن و طبیعت دینامیکی بارهای لرزه

علاوه بر  ز محققین را به خود جلب کرده است.توجه بسیاری ا ،ارائه می دهدرا سیستم های فعال  یو قابلیت سازگار هوشمندیستمهای غیرفعال و سی
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