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 خلاصه
تسیي هٌظَض پؽ اظ  .ُ عثمِ هَضز هغالؼِ لطاض هي گیطززض ایي همالِ اثط هیطاگط خطهي تٌظین قًَسُ ًیوِ فؼال زض کاّف اضتؼاقات لطظُ ای یک لاب ز

ٍ  خطم تٌظین قًَسُات فیعیکي ؾیؿتن هكرص ،ؾرتي ٍ هیطایي ؾاظُ تسٍى هیطاگط تؼییي هاتطیؽ ّای خطم، هیطایـي، تـِ ضٍـ    ، هاًٌس خـطم، ؾـرتي 

ذغا تٌحَ هٌاؾثي تؼییي هي قَز. هؼازلِ حطکت ؾاظُ ی زاضای ؾیؿتن خطم تٌظین قـًَسُ ییطفؼـال ٍ ؾـاظُ ی زاضای ؾیؿـتن خـطم تٌظـین        آظهَى ٍ

ِ ؾیؿتن خطم تٌظین قًَسُ ًیوِ فؼال زضکاّف تغییـط  حاکي اظ آًؿت ک  قًَسُ ًیوِ فؼال زض فضای حالت ًَقتِ قسُ ٍ حل هي گطزز.  همایؿِ ًتایح

 هکاى حساکثط عثمات اظ ؾیؿتن خطم تٌظین قًَسُ ییطفؼال هَثطتط تَزُ  ٍلیکي تَاًایي آى زض کاّف حساکثطقتاب عثمـات فَلـاًي اظ ؾیؿـتن ییـط    

 فؼال، کوتط اؾت.

 

 (TMD) نظیم ضونده، مستهلک کننده جرمی تارتعاش لرزه ای، کنترل  نیمه فعالکلمات کلیدی: 
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ى ؾیؿتن ّای تحت ػٌَا ی، هفاّین خسیسهٌْسؾاى ػوطاى اؾت. زض زِّ ّای اذیط زیسیِ ّایعطاحي ؾاظُ ّای هماٍم زض تطاتط ظلعلِ ٍ تاز یکي اظ

ٌثغ هي کٌٌس ٍ تط اؾاؼ هصطف ه ، اثط ًیطٍی ظلعلِ ضا هْاضٍ یا تغییط زض فطکاًؽ ؾاظُ ًطغی. ایي ؾیؿتن ّا اظ عطیك خصب اکٌتطلي هغطح قسُ اؾت

 . ال تمؿین هي قًَستِ ؾِ زؾتِ کٌتطل ییط فؼال ٍ فؼال ٍ ًیوِ فؼ اًطغی ٍ ًَع ٍؾیلِ کٌتطلي

، ضطیة تا صطف اًطغی تؿیاض کن . زض ایي ؾیؿتن ّاال ضا ًساضًس، هحسٍزیت ّای ؾیؿتن ّای کٌتطل فؼال ٍ ییط فؼؾیؿتن ّای کٌتطل ًیوِ فؼال               

ي ؾیؿتن ای .زّس اضتؼاقات ؾاظُ ضا تِ عَض هَثطی کاّف هي ٍ ییط هي کٌسزض ّط لحظِ تغ هتٌاؾة تا ًیطٍی ٍاضز تط ؾاظُ هیطایي ٍ یا ؾرتي ٍؾیلِ کٌتطلي

، زض ایي ضؾالِ اقٌس.تطذَضزاض تَزُ ٍ لاتلیت ؾاظگاضی تاقطایظ هرتلف تاضگصاضی ضا ًیع زاضا هي ت یياظ اػتواز پصیطی تالا ،ّا ضوي هصطف اًطغی پاییي

 .زض هماتل ظلعلِ هَضز تطضؾي لطاض هي گیطز زٍ تؼسی تاثیط هیطاگط خطهي تٌظین قًَسُ ًیوِ فؼال زض کاّف پاؾد زیٌاهیکي ؾاظُ ّا ی تلٌس
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ّط کف ایي  ى، هْاضتٌس ضطتسضی ّن هحَض اؾت.هي تاقسکِ ؾیؿتن هماٍم خاًثي آ عثمِ تا اؾکلت فلعی 10، یک ؾاظُ همالِؾاظُ هَضزهغالؼِ زض ایي 

 ،uj فمظ یک زضخِ آظازی،ایي لاب تطای ّطکف  .اؾتقسُ  هٌظَضٍ ضفتاض لاب ًیع تِ صَضت تطقي  زض ًظطگطفتِ قسُؾاظُ هاًٌس یک زیافطاگن صلة 

تا  .هي خطم ّا ضا زض هطکع خطم کف هتوطکع ًوَز. زض ایي ًَع لاب ّا هي تَاى تواهي تاقسافمي ام زض خْت  jحطکت کف  uj هي قَز. هٌظَض اظ فطض

پؽ اظ تؼییي هاتطیؽ خطم  .(1 )خسٍل هي قَزاؾترطاج تؼاضیف ایي زٍ هاتطیؽ ؾرتي تا تَخِ تِ  هاتطیؽ ّای خطم ٍ، ؾاظُ فطض ضفتاض ذغي اخعا

ِ هَز ؾاظُ اضائ 10طکاًؽ ّای عثیؼي ( همازیط ف2( کِ زضخسٍل )1 ٍؾرتي ؾاظُ هي تَاى فطکاًؽ عثیؼي هَزّای هرتلف ؾاظُ ضا تؼییي ًوَز )ضاتغِ

 .قسُ اؾت
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