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  چکیده 

توجهی به برخی پارامترها از جمله عابران پیاده در کنترل چراغ راهنما ممکن است منجر به کاهش بی
-داده براي کنترل چراغ راهنما براساس در این مقاله روشی موثر کارایی سیستم کنترلی تقاطع شود. 

شود. در سطح بیان میاستنتاج فازي دو سطحی  و بر اساس یک فازي منطقهاي بهنگام با استفاده از 
براي  شود. می ه بدون توجه به عابرین پیاده تعیینمدت زمان مورد نیاز براي عبور وسایل نقلی ،اول

پایگاه دانش سیستم به عنوان از الگوریتم ژنتیک براي یافتن قواعد فازي مناسب و بهینه  این منظور
پس در سطح دوم نتیجه به دست آمده از سطح اول با توجه به شود.  ساستفاده میاستنتاج فازي 

پیچیدگی قواعد فازي مورد  نه تنها استفاده از روش دوسطحی .گرددرفتار عابران پیاده تعدیل  می
این امر سرعت یافتن  این قواعد را نیز به دنبال دارد. تعداد دهد بلکه کاهش می کاهش را استفاده

  .دهدکارایی این روش را نشان می ،نتایج حاصل از شبیه سازي  دهد.یجواب مناسب را افزایش م
 

  . ، عابر پیاده، الگوریتم ژنتیکچراغ راهنما سلسله مراتبی، کنترل بهنگام استنتاج فازي کلید واژه: 
   

 هنما بابراي کنترل چراغ را سلسله مراتبی فازي استفاده از استنتاج
هاي بهنگامداده توجه به   
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