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  چکیده

هاي کنترل  هاي کنترل سنتی، باعث ایجاد سیستم زایش وسایل نقلیه و جوابگو نبودن سیستماف
ترافیک به صورت هوشمند شده است. که این عامل کنترل و مدیریت شهري و افزایش ضریب 

بندي وسایل نقلیه بر اساس  هدف کلی این مقاله طبقه مینان جاده ها و بزرگراه ها می شود.اط
می باشد. در این تحقیق ما از یک ) SVMماشین بردار پشتیبان (ها و اعمال آن به  استخراج ویژگی

بندي  دوربین ثابت که در ارتفاعی نسبتاً نزدیک به سطح جاده می باشد براي شناسایی و طبقه
ایم. الگوریتم استفاده شده شامل دو مرحله کلی می باشد. ابتدا با تکنیک  نقلیه استفاده کرده سایلو

هاي پردازش تصویر و حذف پس زمینه و اعمال عملیات لبه یابی و مورفولوژي، وسایل نقلیه متحرك 
نتخاب شده را در صحنه هاي ترافیک بدست می آوریم و در مرحله بعدي وسایل نقلیه شناسایی شده ا

سپس استفاده از ماشین بردار و عمل پردازش و استخراج ویژگی هاي مورد نظر انجام می گردد. 
نوع ، به صورتی که خروجی  ) جهت دسته بندي وسایل نقلیه پرداخته شده استSVMپشتیبان (

دسته ه وسیله نقلیه عبوري را مشخص می کند. مدل ارائه شده قادر به طبقه بندي وسایل نقلیه در س
وسایل نقلیه سنگین، سبک و موتورسیکلت می باشد. نتایج بدست آمده دقت و عملکرد بسیار بالاي 

   این الگوریتم را نشان می دهد.
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