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 خلاصه

مورد بررسی  واقع در شهر بیرجند ده طبقه یای وارده بر سازه، ساختماندر کاهش ارتعاشات لرزه و نقش آن PRفعال  یکنندهکنترلبررسی عملکرد  منظور بهدر این مقاله 

ورد بررسی در این ی مسازهطبقات  مکانتغییر  ت،فضای حال معادله حرکت و تبدیل آن بهساختمان در میرایی  سختی و جرم، یهاسیماترپس از یافتن  قرار گرفته است.

ه سازه که برای کاهش نوسانات سازه در برابر زلزله در آخرین طبقه ب ی سیستم جرم و فنرریتم ژنتیک، مقدار بهینهاز الگوهمچنین  محاسبه شده است.در برابر زلزله مقاله 

های متفاوت که دارای حداکثر شتاب و محتوای فرکانسی زلزله به بزرگی 6 به منظور صحت سنجی نحوه عملکرد سازه در برابر زلزله،است.  هاضافه شده، استفاده شد

فعال در ساختمان،  کنندهکنترل کارگیریبهدهد که با آمده نشان می به دستنتایج متفاوتی هستند، به عنوان ورودی به معادلات فضای حالت ساختمان اعمال شده است. 

 .یابدهای مختلف وارد بر آن تا حدود چشمگیری کاهش میارتعاشات ناشی از زلزله

 

 بلند، بهینه یابی یهاساختمانژنتیک،  تمیالگورکلمات کلیدی: کنترل فعال، 

 

 

 مقدمه

مناسب در برابر زلزله آزمایش و مورد مطالعه قرار گرفته  ییکاراها با های مختلفی برای طراحی ساختماندر علوم مهندسی و به ویژه مهندسی عمران رو

)  امیکیهمچنین اینرسی در برابر نیروهای دیناستهلاک انرژی و  ،پذیریمرسوم، ساختمان با استفاده از ترکیب سختی، قابلیت شکل هایروشاست. در 

ها بسیار کم بوده و از این رو، انرژی مستهلک شده در یرایی در این قبیل سازهمقدار م .دهدمینظیر باد، زلزله، امواج دریا و ...( از خود مقاومت نشان 

 .استچیز  محدوده رفتار الاستیک سازه نا

کنترل فعال،  روه عمدهها به طور کلی به چهار گاند. این سیستمای را به خود اختصاص دادهکنترلی، جایگاه ویژه هایسیستمای، های مدرن سازهدر سیستم

 [1].شوندمی بندیتقسیمغیرفعال و مرکب  فعال، نیمه

اخیر موضوع  ایهدههدر  ایسازههای مدرن ها در سیستمکنترل سازه .دهدمیدر کنترل ارتعاشات به خود اختصاص عال کارایی مناسبی کنترل ف ،در این بین

اده قرار استف مورد نیروهای دینامیکی  در اثر سازهکاهش پاسخ ها جهت کنندهاند. این کنترلعلمی در این زمینه بوده هایپژوهشبسیاری از مقالات و 

 .[2]اندگرفته

ستفاده از همچنین کنترل فعال در زمینه ا .تاسشود بسیار کارآمد انرژی خارجی که موجب مقابله با بارهای دینامیکی طبیعی می واسطهبه کنترل فعال 

 دهد.عملکرد بهتری از خود نشان می هاکنندهکنترلین نیروی کنترلی فعال از دیگر و تعی غیر محلیهای اطلاعات مربوط به پاسخ

                                                 
 دانشجوی کارشناسي ارشد مهندسي مکانیک1

 استادیار گروه مهندسي مکانیک2




