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 چکیده
 ها ای سازهتحریکات و اغتشاشات خارجی از قبیل زلزله و باد و بهبود رفتار لرزهبه منظور ایجاد ایمنی و آرامش در ساختمان ها در برابر 

گیری از این ایده، استفاده از ابزارآلات کنترل مانند کابل یافت. یکی از راهکارهای بهرهگسترش  کنترلی هایسیستم ایده کنترل سازه توسط

. در این پژوهش مجموعاً استانجام شده  طبقه با استفاده از کابل فعال 40و  20، 10مدل ساختمان  3باشد. در این پژوهش کنترل فعال می

اند. بندی حوزه دور و حوزه نزدیک ارائه شدهدسته 2های  مذکور در زلزله اند. رکوردهتحریک زلزله حوزه دور و نزدیک در نظر گرفته شد 16

اند. از جلو و بدون ضربه مورد بحث و بررسی واقع شده به پذیری رو، اثر جهتدارای اثرپرتابی بندیدسته 3های حوزه دور خود نیز در زلزله

و  ریتم کنترل بهینه خطی کلاسیک، الگوریتم کنترل بهینه گوسی، الگوریتم شبکه عصبیهای کنترلی موجود از قبیل الگومیان الگوریتم

Hالگوریتم نرم


ر با استفاده از محیط های مذکوو ... الگوریتم بهینه خطی کلاسیک جهت استفاده انتخاب شده است. مدلسازی ساختمان

نترل نتایج در دو حالت کی اند. پس از مدلسازی و انجام تحلیل به مقایسهانجام گردیده و نتایج حاصل از تحلیل استخراج شدهمتلب افزار نرم

 ای در حضور کابل فعال مشاهده گردید.هبود عملکرد سازهو ب شده و کنترل نشده پرداخته

 زلزله حوزه دور، زلزله حوزه نزدیک ک،یکلاس یخط نهیکابل فعال، کنترل به ،کنترل فعال کلمات کلیدی:

 

 . مقدمه1
ها را در معرض آسیب و تخریب قرار عوامل و تحریکات خارجی مانند باد و زلزله هر کدام با توجه به خصوصیاتشان سازه

عین ها را مدهند. البته لازم به ذکر است که سطوح عملکردی متفاوت نوع و میزان آسیب مورد قبول در هرکدام از سازهمی

مهم شاخص  ها، مفهوم کنترل به صورت یکسازه آسایش، اطمینان و بهبود رفتار دینامیکی تامین اهمیتکند. با توجه به می

 مطرح گردیده است.

به علت قرارگیری ابزارآلات مکانیکی و خودروها در  است.بودهی کنترل ایدهرشته مکانیک نخستین زمینه برای گسترش  

ها را نیز به استفاده معرض ارتعاش، ایده کنترل در رشته مکانیک مطرح گردید. موفقیت در بکارگیری این ایده مهندسین سازه
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