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 خلاصه

هایی با پهنای فرکانسی مشابه فرکانس ی فولادی و تحریکهاسازهمیراگرهای جرمی، عموماً برای کنترل ارتعاشات ناشی از باد در 

 اساس بر آن، پارامترهای که است فعال غیر کنترل یهاسیستم از شونده تنظیم جرمی . میراگرباشندمیاین میراگر کارآمد 

ارزیابی و رفتار غیرخطی  مانند. هدف اصلی این تحقیق مشاهدهشوند و همواره ثابت میمی تعیین سازه اولیه دینامیكی هایمشخصه

یی و میرا های جرممجهز به میراگر جرمی نسبت به عدم قطعیت خمشی فولادی ویژه قاب با سیستم ی فولادیهاسازهی اعملكرد لرزه

تحلیل و  ETABSافزار ارزیابی با کمک نرم ارتجاعی و تنش تسلیم در فولاد صورت پذیرفته است. ایندر سازه و همچنین مدول 

طبقه فولادی با موقعیت مسكونی بر  21و  9، 3جهت، سه سازه  همین بهاست.  گرفته انجام Sap 2000افزار تاریحچه زمانی در نرم

 گیریچشم کاهش طبقات دریفت و جابجایی دهد کهتحقیق نشان مینتایج این است.  شده گرفتهخیزی در نظرروی پهنه لرزه

و  .باشدمی هاسازه هایجابجایی کنترل برای مناسبی روش جرمی میراگر از استفاده که گرفت چنین نتیجه توانمی لذا .نداداشته

 ، اثر بیشتری در پاسخ سازه مجهز به میراگر جرمی خواهد داشت. بروز اختلال در جرم و میرایی سازه نسبت به دو پارامتر دیگر
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 مقدمه .1
 

 طی بخوبی توانندمی هاسازه. گردد ژیانر این اتلاف باعث خود تغییرمكان با باید سازه و گرددمی سازه وارد آن از ناشی انرژی زلزله، وقوع زمان

 متاسفانه و بمانند باقی سالم شانارتجاعی غیر تغییرشكل توان بخاطر تنها توانندمی همچنین و دهند تغییرشكل ارتجاعی حد از فراتر شدید زلزله یک

 است اینجا در ال. حکند جذب را ورودی انرژی اکثر یبایست سازه خود که چرا. بیانجامد سازه موضعی خرابی به توانندمی همچنین هاتغییرشكل این

است. سازه  کنترل یهاسیستم از استفاده هاسازه بهسازی و طراحی جدید رویكردشود. می بارز انرژی اتلاف هایدستگاه و هاسیستم اهمیت که

ی هاسیستم این دهند،می کاهش را تقاضا مقاومت و سختی افزایش جای به که است استوار اساس براین کنترل یهاسیستم این عملكرد مكانیسم

لازم  انرژی تامین چگونگی حسب بر که شودمی سازه ارتعاش کاستن و تغییرمكان کاهش باعث ورودی انرژی از زیادی بخش استهلاك با کنترل

این . باشدمی فعال غیر نوع از بحث مورد شده نظیمت جرمی میراگر که نمود تقسیم فعال غیر و فعال نیمه فعال، دسته سه به توان می شدن فعال برای

 .[2] برد کار به نیز سازیمقاوم جهت ابزاری عنوان به آنرا توانمی رواین از گرددمی نصب ساختمان از طبقه چند یا یک کف در میراگر

 سال در آن نتایج و شد انجام 2مفراه توسط دینامیكی ارتعاشات گیرهایضربه روی بر که است مطالعاتی پایه بر میراگرها این سرآغاز طرح

 [. 3] دادند گسترش را گیرهاضربه نگره از تریکامل مدل 2911 سال در 1هارتوگ دن و اورموندروید[. 1] منتشر گردید 2999
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