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  چكيده

موتورهاي القايي به طور گسترده اي در صنعت كاربرد دارند كه دليل آن قيمت مناسب، استحكام، قابليت اطمينان اين 
و   )DCدسته از موتوهاست. براي بهبود عملكرد راه اندازي موتور القايي، يك سنسور موقعيت، يك سنسور ولتاژ مستقيم(

است. با اين وجود بروز ايراد در هريك از اين حسگرها موجب كاهش عملكرد سيستم لازم  ACحداقل دو سنسور جريان 
بنابراين مي بايست راهكاري در نظر گرفته شود تا حتي در صورت بروز خطا در سنسور   و يا حتي ناپايداري مي شود.

نيزم براي تشخيص خظا عملكرد با دقت خوبي در شرايط بروز خطا هم حفظ شده و بدين منظور مي بايست از يك مكا
با استفاده از روي سيستم  گرهاحداقل تعداد مشاهده با استفاده از ي پيشنهاد شده تاسيستممقاله استفاده كرد. در اين 

بندي مجدد با استفاده از فيلتر كالمن تشخيص خطا ايجاد شده و پيكرتركيب فيلتر موجكي و فيلتر كالمن الگوريتم 
نتايج شبيه سازي برتري اين روش را بر روش فيلتر كالمن توسعه يافته بدون تركيب با  رد.گسترش يافته صورت مي پذي

 كند.فيلتر موجك را تصديق مي
 

 موتور القايي، تشخيص خطا، فيلتر كالمن توسعه يافته، فيلتر موجكي  كليدي: واژگان
 
 

  مقدمه -1
 موتور هاي القايي در مقابل  موتـورهـاي جريـان .مي باشند موتورهاي القايي محركه ي اصـلي صـنعت و كارخانجـات
،مستحكم بودن، قابليت كاركرد در محيط هاي مختلف صنعتي،  مستقيم براي ساخت آسان تر و از لحاظ هزينه ارزان تـر بـوده

ريان مسـت قيم بازده ي رضايت بخش و نياز به هزينه ي نگه داري كمي دارنـد. ولي سرعت اين موتور ها به آساني موتور هاي ج
 كنترل مستقل گشـتاور و شـار بـا كنتـرل مسـتقل مولفـه هـاي قابل كنترل نيست. اصـول كنتـرل بـرداري، شـرايطي را بـراي

 فركانس ولتاژ تغذيه در يك قاب مرجع در موتور هـاي القـايي شار ساز و گشتاور ساز جريان استاتور بـا تنظـيم دامنـه، فـاز و
 .بالا، از محبوبيت بالايي برخوردار است . در صنعت روش كنترل برداري به دليـل كـاراييفراهم مي كند

 به سيگنال هاي موتور مانند سرعت، گشتاور نيـاز اسـت بـراي در يك موتور القايي كنترل برداري شده براي كنترل موتـور
 فاده مي شود. كاربرد سنسور هاي اضافي مـي توانـد قابليـتاست اين منظور از سنسور هـايي بـراي انـدازه گيـري ايـن متغيـر هـا
هزينه، جايگزاري و قابليت اطمينان سيستم مشكل سـاز اسـت.  اطمينان سيستم را كاهش دهد. مثلاً سنسور سـرعت از لحـاظ

اين به جاي به كار بـردن انــدازه گيــري گشــتاور موتــور نيــز بــه طــور مســتقيم بــامحدوديت هايي مواجه است. بنابر
 محاسباتي مانند  رويتگرها اندازه گرفت.   سنسور ها، مي توان اين متغيـر  هـا را بـا اسـتفاده از روش هـاي ايـن


